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1 Liitdnndt CU6G0

1.1 Piirikortin asettelu
Art.nr. 102610 Art.nr. 113202
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Lll!ﬂnnat A Liitéintd roottorin Lll!ﬂnnﬂt I Liitdntd roottorin
ohjauspaneeleihin . ohjauspaneeleihin .
moottoriin moottoriin
1.2 Dip-kytkinasetus
1.2 Dip-kytkinasetus
Nr OFF ON
1 Sdhkoélammityspat- Vesipohjainen
teri Iimmityspatteri
2 Momentti-anturi Roottorianturi Nr OFF ON
vaatii ulkoisen 1 | sdhkslammi- | Vesipohjainen
komponentin) tyspatteri lammityspatteri
3 Roottorl_n Roottorin moottorin 2 Ei kéiytetd Ei kdiyteti
moottorin tyyppi 1
tyyppi 2 3 Ei kdyteta Ei kdytetad
4 Vaihtovirtapuhal- | Tasavirtapuhaltimet 4 Ei kdytetd Ei kdytetd
timet
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1.3 Liitdinndt

Liitéintd | Nro | Toiminto I/0- | Enimmdisk- | Vithimmadis-
tyyppi uormitus kuormitus
[A] [mA]
P1
P1 1 PE - - -
P1 2 | L(Virtaldhde 230V/50 Hz) I - -
P1 3 N (Virtalihde 230V/50Hz) I - -
P1 4 | EV1limp6patteri / pumpun moottorin PAALLE/POIS DO 10,0 -
230V/50Hz
P1 5 N (Ldmpopatterin sydttd/pumpun moottorin) 0] 10,0 -
P1 6 | VVX1roottori/230V/50Hz DO 10 100
P1 7 N (Roottorin moottorin syotto) 0] 1,0 -
P1 8 | VVX1 Ldppémoottori POIS/PAALLE 230V/50Hz DO 1,0 100
P1 9 L (Ldppdmoottorin syottd) 0] 1,0 -
P1 10 | N (Ldppémoottorin syotto) 0 1,0 -
P2
P2 1 M2-sy6tt6 poistopuhallin DO 1,7 100
P2 2 M2 MAKS. - Jdannite poistopuhaltimen MAKS.nopeus | - -
P2 3 M2 MAKS. - Jdannite poistopuhaltimen MAKS.nopeus | - -
P2 4 M2 MIN. - Jannite poistopuhaltimen MIN.nopeus | - -
P2 5 M1-sy6tto tulopuhallin DO 17 100
P2 6 M1 MAKS. - Jénnite tulopuhaltimen MAKS.nopeus | - -
P2 7 M1 NORMAALI - Jannite tulopuhaltimen NORMAALI nopeus | - -
P2 8 N (Trafon syotto) 0 2,5 -
P2 9 N (Tulopuhaltimen sy6ttd) 0 17 -
P2 10 | N (Poistopuhaltimen sy6tt6) 0 17 -
P2 11 | NC - Ei kdytdssa - - -
P2 12 | L(Trafon syotto) 0 2,5 -
P2 13 | NC - Ei kéiytossd - - -
P2 14 | M2 MIN. - Jdnnite poistopuhaltimen MIN.nopeus | - -
P3
P3 1 N (Puhaltimien sy6tto) 0 1.0 -
P3 2 | N (Puhaltimien sy6tt6) 0 1.0 -
P3 3 | N (Puhaltimien sy6tt6) 0 1.0 -
P3 4 L (Puhaltimien sy6tto) 0 1,0 -
P3 5 L (Puhaltimien syo6tto) 0 10 -
P3 6 | L (Puhaltimien sy6tto) 0 10 -
P4
P4 1 AM1 0-10V Tulopuhallin AO - 30 kOHM
P4 2 |Go 0 - -
P4 3 | AM2 0-10V Poistopuhallin AO - 30 kOHM
P4 4 |GO 0 - -
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1.3 Liitdinndt

Liitéinté | Nro | Toiminto 1/0- Enimmiiis- Vihimmiaiis-
tyyppi kuormitus kuormitus
[A] [mA]
PS5
P5 1 B1 - Tuloilma-anturi Al - -
P5 2 (GO - - -
P5 3 F10 - Ylikuumenemistermostaatti DI - -
P5 4 |GO - - -
P5 5 | SPO -Seis DI - -
PS5 6 SP1 - MIN.-nopeus DI - -
PS 7 SP2 - NORMAALI nopeus DI - -
PS5 8 SP3 - MAKS.-nopeus DI - -
PS5 9 SP4 - Tuloilman lisdys DI - -
P5 10 |(GO - - -
P5 1 | TMP - Jilkilimpé POIS/PAALLE DI - -
PS5 12 (GO - - -
P6
P6 1 CON - Ei kéiytossd DI - -
P6 2 (GO - - -
P6 3 P1 - Suodattimen valvonta DI - -
P6 4 HA - Kotona/Poissa-toiminto - - -
P6 5 BR - Ulkoinen palo-/savuanturi DI - -
P6 6 (GO - - -
P6 7 RS - Roottorianturi DI - -
P6 8 |[GO - - -
P6 9 BS - Paluuvesianturi Al - -
P6 10 |(GO - - -
P6 1M | Ev2 - Jdlkilimpd 0-10V AO - 30 kOHM
P6 12 (GO - - -
P7
P7 1 B3 - Poistoilma-anturi Al - -
P7 2 (GO - - -
P7 3 B4 - Ulkoilma-anturi Al - -
P7 4 |GO - - -
P7 5 | TS - Lémpétilan asetusarvo 0-10V Al - -
P7 6 | CO -Jdadhdytys 0-10V AO - -
P7 7 |cGo - - -
P7 8 | ALA - Summahdlytys A-prio DO 1,0 10
P7 9 | ALB - Summahdlytys B-prio DO 1,0 10
P7 10 | REA - Halytysléhtojen syottd - 1,0 -
P7 11 | CO1- DX-jidhdytys POIS/PAALLE DO 1,0 10
P7 12 | REC - DX-jddhdytyksen syotto - 1,0 -

DI (digitaalitulot)
Kaikki toimintovalinnat tehdddan kytkemdilld vastaava

tulo GO:aan.

4

Al (analogiatulot)

Kaikki asetusarvot annetaan kytkemadlld Idhde tulon ja

GO:n valiin.




2 Liitdntd jo madaritykset

2.1 Nopeuden valinta CU60-piidtteiden

Sdddettavissd olevat parametrit:

FLEXIT

kautta Parametri Oletus | Alue Yksikko
Nopeutta voidaan saatdd P5-litdnndn tulojen kautta. MIN - Tuloilma/ 50 20-100 %
Tuloilla on suurempi painoarvo kuin ohjauspaneelista Poistoilma
valitulla nopeudella, joka ndin ohitetaan. -
NORMAALI - Tuloilma/ 75 20-100 %
SPO Kaytossd, kun rakennuksessa ei ole Poistoilma
_ SEIS ihmistt. SEIS-toimintoa ei saa MAKS. - Tuloilma/ 100 | 20-100 %
Liitéintéi P5-5 | kéiyttiid asuinrakennuksissa. Poistoilma
SP1 Kaytbssd, kun rakennuksessa ei ole — — — .
MIN. ihmisté. g Lisditietoja on asennusohjeet ilmankdsittelylaite.
Liitéintéii P5-6
SP2 Kaytetadn normaaleissa
NORMAALI | olosuhteissa. Tassd tilassa ilmavirtaa

Liitéintd PS-7

sdddetddn voimassa olevien
sddnnosten mukaisesti.

Liitéinti P5-8

tai kosteuden vuoksi. Esim. suihkussa
kdynnin tai vaatteiden kuivaamisen
yhteydessd. Yleensd tamd toiminto
on kdytdssd rajoitetun ajan.

Liitiintd P5-9

SP4 Kaytetddn, kun tulo- ja poistoilmaa
llmamidiéiréin | halutaan kdsitelld erikseen. Esim.
kompensointi | omalla moottorilla toimivan

keittibpuhaltimen kayton

SP4 - limavirtauksen kompensointi

R KORVAUSILMA pm)
SP3 Kaytdssd, kun ilmavirtaa joudutaan CULOILMA G
MAKS. lisGémadn suuremman ihmismdadrdn POISTOILMA MIN ’

SP4 - limavirtauksen kompensointi, saddettdvissad olevat

yhteydessd tilanteessa, jossa parametrit
tuloilman virtausta halutaan liscitd. Parametri Oletus Alue Yksikko
Vastaavan tulon aktivoinnin yhteydessd kéytetddn Tuloilma MAKS. MIN.-
valikosta Avancerad anvéndare/Fliktreglering (Edistynyt MAKS.
kdyttdjd/Puhaltimen s&dto) valittua nopeutta. Poistoilma MIN. MIN.-
MAKS.
EDISTYNYT KAYTTAJA )
o LA 2.2 Lampétila - asetusarvo CU60-liitiintdjen
e p| PUHALTIMEN SAATO - kautta
8 :2/; TULOILMA > Ldmpotilan asetusarvoa voidaan ohjata ulkoisella 0-10V
POISTOILMA > : ;
O TE o i signaalilla.
© HY L ORVAUSILMA - Toiminto otetaan kdyttoon valikosta Avancerad anvdndare/
Temperaturreglering (Edistynyt kayttdja/Ldmpdtilansddto)
ja annettu arvo ohittaa ohjauspaneelista annetun Idmpaotila-
asetuksen.
EDISTYNYT KAYTTAJA =
Siiiitd (tulo- ja poistoilma) 2 ;ﬁ LAMPOTILAN SAATO !
Tdma valintaikkuna on sama tulo- ja O LA SAA —
poistoilmapuhaltimelle. Puhaltimia sdddetddn erikseen o KA jaal ULK.LAMPO.OHJAUS 5
iteetin i O TH
halutun kapasiteetin jo nopeuden mukaan o H BE:(J U GRS Sols G2
TULOILMA i)
PIENIN NOPEUS 35% OK?

NORMAALI NOPEUS
ENIMMAISNOPEUS

50%
100%

5 Signaali kytketddn littimeen P7=5 0-10V ja P7-7 GO
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2.3 Poistoilma-anturi

Poistoilman sdatdd voidaan kdyttdd kytkemdalld
loitteeseen ylimddrdinen Idmpdtila-anturi.

Anturi kytketdadn liittimien P7-1 ja P7-2 vdliin.

Tdmdan jdlkeen anturi on aktivoitava, joka tendddn
valikosta Avancerad anvdndare/Konfiguration/Givare/
Franluft (Edistynyt kdyttdja/Mddritykset/Anturi/
Poistoilma, josta anturi kytketddn PA-asentoon
(PAALLE).

EDISTYNYT KAYTTAJA pa=)

) ;ﬁ LAITEKOKOONPANO R=]

°

O LAI| ANTUR|

O KAY PALO/S ANTURIT -

O TEH VIESTIN TULOILMA >

O HU{ PYSAY] pOISTOILMA =

LEPOTI| yLKOILMA oK?

PALUUVESI >
SUODATINVAHTI >

2.4 Poistoilman sddto

Kun poistoilma-anturi on asennettu, voidaan

saato ottaa kayttoon, mikd tapahtuu ja se tehdddn
valikosta Avancerad anvdndare/Temperaturreglering/
Regleringstypcontrol (Edistynyt kdyttdjd/Lampdtilan
saato/Sadtotyyppi. Vainda TILL-asetuksen (PAALLE)
tilalle FRAN (POIS). Saddd myds tuloilman haluttu suurin
ja pienin Idmpatila.

2.5 Jiicdihdytys

Jadhdytystoiminto ohjaa kahta CUB0-1dht6d, analoginen
0-10V ja digitaalinen PAALLE/PQOIS DX-jdghdytysta
varten.

Analoginen 0-10V kytketddn liittimien P7-6 ja P7-7
vdlin.

Digitaalinen DX kytketadn littimien P7-11 jo P7-12
vdlin.

Jadhdytystoiminto otetaan kdyttoon valikosta Avancerad
anvandare/Temperaturreglering/Kyla (Edistynyt
kdyttdjd/Ldmpotilansddto/ladhdytys).

Kun jadhdytys on kaytdssd, sadtotilaksi tulee
automaattisesti Poistoilma.

EDISTYNYT KAYTTAJA )
2 :ﬁ LAMPOTILAN SAATO )
o LA siil -
O TH NEUT «
JAAHDYTYS A/ OK?
O HY ULK| VN UTETEMP 18°
MIN HASTIGHET MIN
TULOILMAN VIIVE 180s
KYLMAN TALTEENOTTO >

Jadhdytystoiminnon suhteen voidaan sddtdd seuraavia
parametreja:

EDISTYNYT KAYTTAJA -

2 [Lfl LAMPOTILAN SAATO -

O LA SAAT oo

o KA Jiid SAATOTYYPPI -

O TH NEUT| .. .

o H{ ULk SAATO ) ) POIS. OK?
KORKEIN TULOILMAN LAMPO. 35°
ALIN TULOILMAN LAMPOTILA 15°

Parametri Oletus Alue | Yksikko
MIN. Ulkolémpétila 17 5-25 °C
MIN. Nopeus NORMAALI NORM., °C
MAKS.
Kéynnistymisviive 180 0-300 S

Poistoilman ohjausessa voidaan stdtdd seuraavia

parametreja:
Parametri Oletus | Alue | Yksikko
MAKS. Tuloilman lampétila 35 15-45 °C
MIN. Tuloilman lampétila 16 5-25 °C

2.6 Hilytys

Halytystd varten on kaksi digitaalista Ightod. Molemmilla
|dhdailld on yhteinen syotto litdnndssa P7-10.
A-hiilytys kytketddn liittimeen P7-8.

B-hiilytys kytketddn liittimeen P7-9.

2.7 Limmitin POIS/PAALLE

Jos laitteessa on sdhkolammitys, tdmd voidaan kortin
digitaalisen tulon avulla kytked POIS pddltd / PAALLE.
Ladmpo kytketddn POIS kytkemadlld liittimet PS=11 ja
P5-12.
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2.8 Ulkoinen palo-/savuanturi 2.10 Kotona/Poissa
llmanvaihtolaitteeseen voidaan kytked ulkoinen Jos halutaan kdyttad ns. KOTONA/POISSA-toimintoa,
palo-/savuanturi. Anturin tulo voidaan kdyttéonoton digitaaliseen tulon ja ohjauskortin vdliin liitetdan
yhteydessd madrittad neljdlle eri toiminnolle valikosta katkaisin. Tulo ohjaa kolmea eri parametria, jotka
Avancerad anvdndare/Konfiguration/Brand/Rok voidaan madrittad valikosta Avancerad anvandare/
(Edistynyt kayttdjd/Mddritykset/Palo/Savu). Eri Konfiguration/Kommunikation/Brand/Rok (Edistynyt
toiminnot on esitetty alla olevassa taulukossa. kdyttdjd/Madritykset/Yhteydet/Kotona/Poissa).
Anturi kytketddn liittimien P6-5 ja P6-6 vdliin. Katkaisin kytketddn liittimien P6-4 ja P6-6 vdliin.
EDISTYNYT KAYTTAJA = EDISTYNYT KAYTTAJA =
° :ﬁ’i LAITEKOKOONPANO - ° ;ﬁ'i LAITEKOKOONPANO -
O LAI| ANTUH O LAI| ANT -
o K paLosf PALO/SAVU = o ki paro| VIESTINTA -
O TEH VIESTH 1y 1 ok O TEH VIEST
o HU[ PYSAY] o Hu| pysi] KOTO KOTONA/POISSA -
LEPOT| LEPO
NOPEUS MIN  OK?
LAMPOTILA 18°
AIKAVIIVE 60m

Asento |  Tulopuhallin Poistopuhallin
1 SEIS SEIS , o , o
2 TAKS TARS Kotona/poissa-toiminnon suhteen voidaan sadtad
: : seuraavia parametreja:
3 SEIS MAKS.
4 MAKS. SEIS Parametri Oletus | Alue | Yksikkd
) ) Nopeus MIN. MIN.

2.9 Suqdutmuntyrl . o ‘ NORMAALI
Suodattimen anturi antaa oletusarvoisesti signaalin, MAKS.
jos su_odotnmen VOIth on vollttu tietyn ajan kuluttua. Lémpétila 18 10-40 oC
Se voidaan korvata paineanturilla, joka asennetaan —
iimanvaihtolaitteeseen ja kytketadn sitten liittimien Viive 60 0-120 MIN.

P6-3 ja P6-6 vdliin. Litdnndn kytkeminen ottaa tulon
kdyttoon. Toiminto otetaan kdyttdoon valikosta Avancerad 2.11 Roottorianturi
anvdndare/Konfiguration/Givare/Filtervakt (Edistynyt

kéyttajd/Madritykset/Anturi/Suodatinanturi), josta anturi  ONiauksessa on vakiona sisddnrakennettu toimintaa
asetetaan PA-asentoon (PAALLE). valvova roottorianturi. Jos valvontaan halutaan kdyttda

ulkoista anturia, tama voidaan kytked littimien P6-7
ja P6-8 vdliin. Anturi saadaan toimimaan asettamalla

EDISTYNYT KAYTTAJA “ dip-kytkin nro 2 toiseen asentoon. Valvonta poistetaan
" kaytostd korvaamalla anturi h kytkimelld.
2 Itfl\j'i LAITEKOKOONPANO < / YRV
O LAI| ANT 2.12 Ohjaussignaali ulkoista Iiimpopatteria
O KAY PALO, ANTURIT = Vur!ten 9 pop
O TEH VIEST
o HU E’gpsg_ pois] SUODATINVAHTI = Tarvittaessa voidaan ulkoiseen iimanldmmityspatteriin
ULKO| AKTIVOINTI POIS  OK? kayttda 0-10V-ohjaussignaalia. Signaali otetaan
PALU liittimien
suon P6-11 ja P6-12 viliin.
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